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0 SAN JUANDEL RIO Sistema Mecanico y de transmision.

Disefio de prototipo para pruebas
de tension, con accionamiento por
motor, aumentando la velocidad de
prueba y reduciendo costos de
construccion y mantenimiento.

Su impacto es en el control de
calidad en la costura de fabricacion
de bolsas de aire automotrices, al
registrar en una base de datos, la
tension maxima permitida y la de
ruptura en algunas muestras; con
propositos de trazabilidad.

ExpoINA (3013).



r ®
” UNIVERSIDAD TECNOLOGICA DE - e - - =y
SAN JUANDEL RIO Sistema Mecanico y de transmision.

Se realiza el diseio mecanico de cada pieza
y la simulacion del ensamble estructural en
CAD (SolidWorks®)

Se elige un sistema de husillo de bolas, con
14mm de diametro, 3mm de paso y 6.7KN
de carga axial dinamica.

Para la definicion del elemento motriz a
utilizar se realiza la transformacion de la
fuerza axial necesaria a par de giro o par
motor, usando la siguiente representacion:

| P e e O

Te P/_\.‘ ] F
= _3‘_ Ipiranga par de giro (2016)

Par necesario “Te”(Nm) = {Fza Axial(N) * Paso nominal (mm) *n")} / 21
Te = {6700N *3mm * 1)} /2m ; Te = 3199Nm
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Para definir la motorizacion, primero se calcula la potencia del sistema motriz

(Ipiranga 2016), COMO sigue:

P.Mec (W) = Vel (rpm) * Par (Nm)/9.55

W = 20 rpm * 3199 Nm/9.55

W =6,699.49 Wy 1W =0.00134 Hp
W =9.0HP
Opcidon a). Con Motor trifasico de 7460W (10HP), a 1800rpm, mismo que
requiere de un controlador de velocidad, inversor o variador de frecuencia para
la aplicacion.

Opcidon b). menos recomendada por costo y espacio de montaje. Consiste en
usar un Motorreductor que otorgue la velocidad aproximada de entre 17-20 rpm
y 3199 Nm de Par, mismo que requiere un motor de 6,6KW u 8.8 HP; y que
comercialmente tendra que elegirse el mismo considerado en la opcidn anterior.
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Sistema de Control y monitoreo

La adquisicion de datos de la prueba se realiza mediante una tarjeta DAQ (Adquisicion
de datos) de National Instrument®, misma que se programa mediante el uso de
herramientas basicas del software LabView® (NI, 2012), y se visualizan diferentes
parametros para el operador como se muestra en la HMI (Human Machine Interface)
que trabaja en una pantalla de computadora industrial con ambiente Windows®.
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SAN JUANDEL RIO Programacion para el control
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